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Τομζασ: Θλεκτρολογίασ – Θλεκτρονικισ   Εκπαιδευτικόσ: Μπουλταδάκθσ Στζλιοσ 
            Καςάμπαλθσ Στζλιοσ 
 
Μάθημα: Εργαςτιριο Ψθφιακϊν Θλεκτρονικϊν Συςτθμάτων 
Αντικείμενο:  Αςφγχρονθ Σειριακι Επικοινωνία του PIC16F877 (PIC18F452) με προςωπικό Θ/Υ  
Αντιςτοιχεί ςτην ΑΣΚΗΣΗ 5η: Αςφγχρονη Σειριακή Επικοινωνία με ζναν προςωπικό Η/Υ 
  
Υλικά που απαιτοφνται: 

 Θ εκπαιδευτικι πινακίδα SE1001 

 Ζνασ μ/c PIC16F877 ι PIC18F452 

 Τροφοδοτικό 9-12 Volts 

 Εγκατεςτθμζνθ γλϊςςα προγραμματιςμοφ mikroC για να γράψουμε τον κϊδικα 

 Προγραμματίςτρια MICROCHIP PicStart Plus με εγκατεςτθμζνο το περιβάλλον 

MPLAB (ςυνικωσ με ςειριακό καλϊδιο με ακροδζκτθ DB9) ή οποιαδιποτε άλλθ 

USB προγραμματίςτρια για μ/c PIC με εγκατεςτθμζνο το αντίςτοιχο περιβάλλον 
προγραμματιςμοφ που να είναι ςυμβατό με το λειτουργικό ςφςτθμα του Θ/Υ που 
χρθςιμοποιοφμε. Στθν άςκθςθ αυτι κα χρθςιμοποιιςουμε τθν USB PIC 
Programmer με ςτοιχεία K149-BC τθσ DIY Electronics που φαίνεται ςτθν 
φωτογραφία και εγκακιςτοφμε τον αντίςτοιχο driver για το λειτουργικό ςφςτθμα. 
Για τθ μεταφορά του κϊδικα hex εγκακιςτοφμε το λογιςμικό ΜicroPro που τρζχει 
ςε λειτουργικό ςφςτθμα ζωσ τθν ζκδοςθ Windows 7 των 32 bits. 

 Στθν εκπαιδευτικι πινακίδα SE1001 ο μικροελεγκτισ PIC17F877 (PIC18F452) 
ςυνδζεται ςε ςυνδετιρα DB9 ϊςτε να είναι δυνατι θ αςφγχρονθ ςειριακι 
επικοινωνία του (USART) με προςωπικό Θ/Υ. Αυτό γίνεται μζςω των ακροδεκτϊν: 

o RC7/RX : με τον οποίο λαμβάνει ο PIC ASCII χαρακτιρεσ από τον 
προςωπικό Θ/Υ 

o RC6/TX : με τον οποίο ςτζλνει ο PIC ASCII χαρακτιρεσ ςτον προςωπικό 
Θ/Υ. 

 Στθν άςκθςθ αυτι κα χρθςιμοποιιςουμε το παράκυρο USART που είναι 
ενςωματωμζνο ςτο περιβάλλον τθσ γλϊςςασ προγραμματιςμοφ mikroC ( ι 
εναλλακτικά τθν εφαρμογι HyperTerminal των Windows XP ι μποροφμε να 
κατεβάςουμε αντίςτοιχθ εφαρμογι  HyperTerminal για Windows 7) και το 
αντικείμενο τθσ άςκθςθσ κα είναι το παρακάτω: 

 Όπωσ φαίνεται ςτθν παρακάτω φωτογραφία,  ςτο ςχιμα που υπάρχει ςτο 
εργαςτθριακό βιβλίο αλλά και ςτο ςυνοδευτικό εγχειρίδιο τθσ πινακίδασ SE1001 
ανάμεςα ςτουσ ακροδζκτεσ του PIC και ςτο ςυνδετιρα DB9 παρεμβάλλεται το IC 
MAX232 το οποίο μετατρζπει τισ τάςεισ του ‘0’ (0 Volts) και ‘1’ (+5 Volts) με τισ 
οποίεσ λειτουργεί ο PIC ςε αντίςτοιχεσ τάςεισ τθσ ςειριακισ επικοινωνίασ ‘0’ (+10 
Volts) και ‘1’ (-12 Volts). Στθν ίδια φωτογραφία φαίνεται ότι ο ςυνδετιρασ DB9 τθσ 
πινακίδασ SE1001 ςυνδζεται ςτισ κφρεσ USB ενόσ ςφγχρονου προςωπικό Θ/Υ (που 
δεν διαθζτει ςυνδετήρα ςειριακήσ επικοινωνίασ DB9) με μετατροπζα USB to serial 
για τον οποίο φροντίςαμε κατά τθν αγορά του από τα καταςτιματα Θ/Υ και 
περιφερειακϊν να ςυνοδεφεται από CD οδθγϊν που να είναι ςυμβατοί με 
λειτουργικό ςφςτθμα WINDOWS 7 (32 και 64 bits). Κατά τθν πρϊτθ ςφνδεςθ του 
μετατροπζα USB to serial επιλζξαμε εγκατάςταςθ οδθγϊν από τον Θ/Υ μου (CD) 
και όχι ενθμζρωςθ μζςω διαδικτφου. Όπωσ ζχει περιγραφεί και ςε προθγοφμενα 
φφλλα ζργου κα πρζπει μζςω τθσ Διαχείριςθσ Συςκευϊν/Θφρεσ Com  & LPT να 
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βροφμε τον αρικμό τθσ ομάδασ καταχωρθτϊν COMn ςτουσ οποίουσ τα Windows 
ζχουν αντιςτοιχίςει το μετατροπζα USB to Serial 

 

 
 
Αντικείμενο τθσ άςκθςθσ:  
 Όταν ο προςωπικόσ Θ/Υ ςτζλνει ςτον PIC το χαρακτιρα ‘m’ o PIC κα απαντά με τθ 
γραμματοςειρά : ‘HELLO’  

 Όταν ο προςωπικόσ Θ/Υ ςτζλνει ςτον PIC το χαρακτιρα ‘a’ o PIC κα απαντά με τθ 
γραμματοςειρά : ‘WORLD’ 

 Όταν ο προςωπικόσ Θ/Υ ςτζλνει ςτον PIC το χαρακτιρα ‘c’ τότε o PIC κα 
ενεργοποιεί τθν μετατροπι αναλογικοφ ςε ψθφιακό και κα αποςτζλλει τθν τιμι 
των ψθφιακϊν επιπζδων (0-255) ςτον Θ/Υ. 

 
Απαιτοφμενεσ γνϊςεισ για τθν άςκθςθ: 
 
Ο PIC16F877(PIC18F452) διακζτει το περιφερειακό USART για να ςτζλνει και να λαμβάνει 
δεδομζνα με ςυγκεκριμζνο ρυκμό (baud). Στθ ςυγκεκριμζνθ εφαρμογι δεν κα 
χρθςιμοποιιςουμε τθ μζκοδο διακοπϊν και επομζνωσ οι καταχωρθτζσ που ςχετίηονται 
με τθ λειτουργία του περιφερειακοφ USART είναι οι παρακάτω: 
  
TRISC : Επειδι ο ακροδζκτθσ 26 κα χρθςιμοποιθκεί ωσ είςοδοσ για τθν ςειριακι επικοινωνία 
κα πρζπει το αντίςτοιχο bit του καταχωρθτι διεφκυνςθσ τθσ κφρασ TRISC να τεκεί ςε 
κατάςταςθ 1. Ζτςι για τθν περίπτωςθ των  ακροδεκτϊν RX και TX, o καταχωρθτισ TRISC κα 
πρζπει να προγραμματιςτεί με τα περιεχόμενα του παρακάτω πίνακα.  

TRISC : PortC Data Direction Register 

b7-RX 
ΙΝ 

b6-TX 
OUT 

b5 b4 b3 b2 b1 b0 τιμή 

1 0 0 0 0 0 0 0 0x80 

  

TXSTA : Οι ρυκμίςεισ για τθ διαδικαςία τθσ ςειριακισ εκπομπισ ορίηονται μζςω του ειδικοφ 
καταχωρθτι ελζγχου TXSTA. Τα περιεχόμενα του καταχωρθτι αυτοφ φαίνονται ςτον 
παρακάτω πίνακα (για αςφγχρονθ επικοινωνία: CSRC=0 και SYNC=0, κωδικοποίθςθ με 8 
δυαδικά ψθφία (ΤΧ9=0), ενεργοποίθςθ τθσ εκπομπισ (ΤXEN=1), επιλογι υψθλισ ταχφτθτασ 
9600 bps (BRGH=1), χωρίσ bit  ιςοτιμίασ (ΤX9D=0) . 



 

3 
 

TXSTA : Transmit Status and Control Register  

b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 B0 τιμή 

CSRC ΤΧ9 ΤXEN SYNC - BRGH TRMT TX9D  

0 0 1 0 0 1 0 0 0x24 

 
RCSTA : Οι ρυκμίςεισ τθσ διαδικαςίασ τθσ ςειριακισ λιψθσ γίνονται μζςω του ειδικοφ 
καταχωρθτι ελζγχου RCSTA. Τα περιεχόμενα του, φαίνονται ςτον παρακάτω πίνακα για : 
ενεργοποίθςθ ςειριακισ κφρασ (SPEN=1), αςφγχρονθ επικοινωνία (SREN=0), ενεργοποίθςθ 
διαδικαςίασ ςυνεχοφσ λιψθσ (CREN=1), χωρίσ bit  ιςοτιμίασ (ADDEN=0). 
  

RCSTA : Receive Status and Control Register  
b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0 τιμή 

SPEN RX9 SREN CREN ADDEN FERR OERR RX9D  

1 0 0 1 0 0 0 0 0x90 

 

SPBRG: Θ ταχφτθτα τθσ ςειριακισ επικοινωνίασ κακορίηεται με τθ βοικεια του καταχωρθτι 
SPBRG (Baud Rate Generator). Όπωσ είδαμε παραπάνω, το bit BRGH του καταχωρθτι 
TXSTA<2> κακορίηει δφο περιοχζσ ταχυτιτων επικοινωνίασ  ςφμφωνα με τον πίνακα: 
 

SYNC BRGH=0 (Low Speed) BRGH=1 (High Speed) 

0 (Asynchronous) Baud Rate =Fosc/(64(X+1)) Baud Rate =Fosc/(16(X+1)) 

1 (Synchronous) Baud Rate =Fosc/(4(X+1)) N/A 

 

με Fosc ςυμβολίηεται θ ςυχνότθτα του εξωτερικοφ κρυςτάλλου ςτο κφκλωμα χρονιςμοφ του 

μικροελεγκτι και  

με Χ ςυμβολίηεται θ δεκαδικι τιμι του καταχωρθτι SPBRG για τθν ταχφτθτα ςειριακισ 

επικοινωνίασ που επικυμοφμε.  
Επειδι ζχουμε επιλζξει αςφγχρονθ ςειριακι επικοινωνία με υψθλζσ ταχφτθτεσ και οι 

δοκιμζσ γίνονται ςτθν εκπαιδευτικι πινακίδα SE1001 με κρφςταλλο 4 MHz και : 

 BRGH =1 (TXSTA<2>) 
 Fosc = 4 MHz 
 Baud Rate = 9600 bps  
αντικακιςτϊντασ ςτον τφπο 9600=4MHz/[16*(X+1)], τισ παραπάνω τιμζσ, υπολογίηουμε ότι θ 

ποςότθτα Χ=25 (δεκαδικι τιμι) or Χ=0x19 (δεκαεξαδικι τιμι). Άρα τα περιεχόμενα του 
καταχωρθτι SPBRG όπωσ ςτον παρακάτω πίνακα: 

         SPBRG : Baud Rate Generator 

b7 b6 b5 b4 b3 b2 B1 b0 τιμή 

0 0 0 1 1 0 0 1 
0x19 

ή 
2510 

 
RCREG και  PIR1 : Θ λιψθ του χαρακτιρα ςτο πρόγραμμα γίνεται με τθν ανάγνωςθ του 
καταχωρθτι RCREG. Δθλαδι διαβάηοντασ τον καταχωρθτι RCREG βλζπουμε ποιοσ 
χαρακτιρασ ιρκε ςτον PIC από τον προςωπικό Θ/Υ.  Θ ενθμζρωςθ ότι ολοκλθρϊκθκε θ 
διαδικαςία τθσ φόρτωςθσ του καταχωρθτι RCREG υλοποιείται μζςω τθσ ςθμαίασ-bit RCIF του 
καταχωρθτι PIR1 (PIR1<bit5>).  
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ΤΧREG: ςτον καταχωρθτι αυτό φορτϊνουμε το χαρακτιρα που κζλουμε να ςτείλουμε από 
τον PIC ςτον προςωπικό Θ/Υ. Όταν ολοκλθρωκεί θ μεταφορά του χαρακτιρα από τον TXREG 
ςτον καταχωρθτι TSR, εγείρεται (τίκεται ςε 1) θ ςθμαία TXIF του καταχωρθτι PIR1 
(PIR1<bit4>). 

PIR1 : Peripheral Interrupts Flag Register ( 0x0C, BANK 0 ) 

b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 B0 

PSPI
F 

ADIF RCIF TXIF 
SSPI

F 
CCP1IF TMR2IF TMR1IF 

        

 
Για τθν περίπτωςθ τθσ εφαρμογισ μασ, τα bits που μασ ενδιαφζρουν είναι τα: 
ADIF: ςθμαία ζνδειξθσ κατάςταςθσ  του αναλογικο-ψθφιακοφ μετατροπζα  
 1 = ολοκλιρωςθ  τθσ A/D μετατροπισ 
 0 = μθ–ολοκλιρωςθ τθσ A/D μετατροπισ 
 
RCIF: ςθμαία ζνδειξθσ ολοκλιρωςθσ διαδικαςίασ λιψθσ. Tα δεδομζνα ζχουν ολιςκιςει μζςω 

του RSR και ζχουν φορτωκεί παράλλθλα ςτον RCREG και επομζνωσ είναι ζτοιμα να 
διαβαςτοφν από το πρόγραμμα. 

 1 = ολοκλιρωςθ λιψθσ χαρακτιρα μζςω USART ςτον RCREG 
 0 = δεν ζχει ζρκει ι δεν ολοκλθρϊκθκε ακόμα θ λιψθ χαρακτιρα και επομζνωσ δεν 

υπάρχουν δεδομζνα ςτο RCREG 
 
ΤΧΙF: ςθμαία ζνδειξθσ κατάςταςθσ του καταχωρθτι TXREG. Μόνο όταν είναι άδειοσ ο 

καταχωρθτισ TXREG μποροφμε να ‘του φορτϊςουμε’ τα δεδομζνα που κζλουμε να 
αποςτείλουμε μζςω του USART. Στθν ςυνζχεια τα δεδομζνα αυτά φορτϊνονται 
παράλλθλα ςτον καταχωρθτι TSR και από εκεί ολιςκαίνουν ςειριακά μζςω του 
ακροδζκτθ RC6/ΤX (PORTC<6>) κατά τθ διαδικαςία τθσ ςειριακισ εκπομπισ.   

 1 = ο TXREG είναι άδειοσ  
 0 = o TXREG είναι ακόμα γεμάτοσ με προθγοφμενθ τιμι  
 

Τα βιματα τθσ άςκθςθσ είναι τα παρακάτω: 
 

1) Ακολουκοφμε τισ οδθγίεσ  Άςκθςθσ 1 και δθμιουργοφμε φάκελο με όνομα Askisi5 
μζςα ςτον οποίο κα αποκθκευτοφν όλα τα αρχεία που δθμιουργοφνται από το 
περιβάλλον τθσ MikroC μεταξφ των οποίων το αρχείο project (.mcppi),  αρχείο 
κϊδικα C (.c) και το αρχείο hex. Το όνομα των αρχείων μπορεί να είναι το Askisi4. 

2) Στο παράκυρο κϊδικα γράφουμε τισ παρακάτω εντολζσ. Στον κϊδικα αυτό 
ςυμπεριλαμβάνεται και ο προγραμματιςμόσ του περιφερειακοφ ADC ςφμφωνα με τισ 
οδθγίεσ τθσ Αςκθςθσ 4. Συμπλθρϊνουμε ςφντομα ςχόλια για τθ λειτουργία των 
εντολϊν όπου υπάρχουν κενζσ τελείεσ.  

 

// δθλϊςεισ μεταβλθτϊν 

unsigned short record; 

unsigned int k; 

void main() { 

 //αρχικοποίθςθ του περιφερειακοφ USART  



 

5 
 

TRISC=0x80;  //……………………………………………………………………………………………………….. 

TXSTA=0x24; //……………………………………………………………………………………………………….. 

RCSTA=0x90; //……………………………………………………………………………………………………….. 

SPBRG=0x19;       // baud rate=9600   4MHz/[16x(X+1)]  x=15  or 0x19 

// αρχικοποίθςθ του περιφερειακοφ ADC  

// configure pins 

   TRISA= 0xFF;  // PORTA ωσ input 

   TRISB=0x00;  // PORTB ωσ  output 

//  S T E P 1 

  ADCON1=0x00;   // Configure analog inputs and Vref+=Vdd Vref-=Vss 

                    // left justified 

  ADCON0=0x99;       // επιλογι ςυχνότθτασ δειγματολθψίασ 32*Tosc, 

    // από το ακροδζκτθ AN3, και ενεργοποίθςθ A/D  

// S T E P 2 

  PIR1=0x00;      // clear ADIF flag 

  PIE1=0x40;      // set ADIE , ενεργοποίθςθ A/D interrupt 

//============================================================ 

while(1){ 

    if(PIR1.F5=1) 

    { 

       record=RCREG; 

        delay_ms(500); 

        if(record=='m')       //  'HELLO'  ………………………………………………… 

         { 

         TXREG=0x48;  // 'H' ……………………………………………………………………………… 

         delay_ms(500); 

         TXREG=0x45;  // 'E' ……………………………………………………………………………… 

         delay_ms(500); 

         TXREG=0x4C;  // 'L'……………………………………………………………………………… 

         delay_ms(500); 

         TXREG=0x4C;  // 'L'……………………………………………………………………………… 

         delay_ms(500); 

         TXREG=0x4F;  // '0'……………………………………………………………………………… 
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         }                     //………………………………………………………………………. 

       if(record=='a')      //  'WORLD' …………………………………………………………… 

         { 

          delay_ms(500); 

         TXREG='W';  //………………………………………………………………………. 

          delay_ms(500); 

         TXREG='O'; //………………………………………………………………………. 

          delay_ms(500); 

         TXREG='R'; //………………………………………………………………………. 

          delay_ms(500); 

         TXREG='L'; //………………………………………………………………………. 

          delay_ms(500); 

         TXREG='D'; //………………………………………………………………………. 

          delay_ms(500); 

        }                  // τζλοσ δεφτερου εςωτερικοφ if 

        if(record=='c')   // ADC conversion ………………………………………………………………. 

         { 

// STEP 3 

        delay_ms(100); 

// STEP 4 

        ADCON0=0b10011101;    // set G0/DONE για να αρχίςει θ Α/D μετατροπι 

// STEP 5 

// wait for the GO/DONE bit to be cleared 

        do { 

        } while (ADCON0.F2=1); 

// STEP 6_a : read the A/D result from ADRESH and ADRESL and sent to PORTS 

 

        PORTB=ADRESH;   // only the 8 most significant bits 

        TXREG=ADRESH;   // ςτείλε ςτον H/Y μόνο το High Byte(most significant part) 

        delay_ms(500); 

// STEP6_b: clear ADIF bit 

            PIR1.ADIF=0; 

// STEP7 :delay 



 

7 
 

         delay_ms(100); 

          }                // τζλοσ δεφτερου εςωτερικοφ if 

    }                      // end of initial if 

 }                         // end of loop 

}                          // end of main 

 

 

3) Κάνουμε ςυμβολομετάφραςθ (compilation) ϊςτε να διορκωκοφν τα ςυντακτικά 
λάκθ και να παραχκεί το αρχείο hex (οδηγίεσ ςτην Άςκηςη 1) 

4) Στθ ςυνζχεια ςυνδζουμε ςε μία κφρα USB τθν USB PIC Programmer με ςτοιχεία 
K149-BC τθσ DIY Electronics. Περιμζνουμε να ανιχνευκεί και να εγκαταςτακεί ο 
driver και εντοπίηουμε ςε ποια κφρα COM φαίνεται από το λειτουργικό ςφςτθμα του 
Θ/Y μασ (δεξί κλικ Η/Υ μου / Διαχείριςη Συςκευών / θφρεσ COM ). 

5) Τρζχουμε τθν εφαρμογι MicroPro που ςυνοδεφει τθν 
προγραμματίςτρια φροντίηοντασ θ ζκδοςι τθσ να είναι ςυμβατι με το 
λειτουργικό ςφςτθμα. Εμείσ βρικαμε ζκδοςθ ςυμβατι ζωσ τα 
WINDOWS7 32 bits. 

 
 

6) Από τθ διαδρομι File/Serial Port δθλϊνουμε τον αρικμό τθσ Com Port που 
ανιχνεφτθκε θ προγραμματίςτρια.  

 
 

7)  Τοποκετοφμε ζνα ολοκλθρωμζνο PIC16F877 ςτθν προγραμματίςτρια και 
επιλζγουμε τον 16F877 ςτο πεδίο Chip Selector ενϊ με το κουμπί Load 
φορτϊνουμε το αρχείο Askisi4.hex. Με το κουμπί Fuses  ρυκμίηουμε: 
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8) Στο παράκυρο ROM DATA βλζπουμε το αρχείο askisi5.hex . Με το κουμπί Blank 
επιλζγουμε Erase Chip για να διαγράψουμε τα προθγοφμενα περιεχόμενα του 
chip και ςτθ ςυνζχεια πατάμε το κουμπί Program για να μεταφερκεί ο κϊδικασ 
hex  από τον Θ/Υ ςτο chip. 
 

 
 

9) Μεταφζρουμε το chip ςτθν εκπαιδευτικι πινακίδα SE1001 και τθν τροφοδοτοφμε 
με τάςθ 9-12 Volts.  
 

10) Συνδζουμε το ςφνδεςμο DB9 τθσ εκπαιδευτικισ πινακίδασ SE1001 ςε μία κφρα 
USB του υπολογιςτι με το καλϊδιο μετατροπζα USB to Serial. Αν χρειαςτεί 
περιμζνουμε λίγα λεπτά ϊςτε να ανιχνευκεί από το λειτουργικό ςφςτθμα και από 
τθ διαδρομι Θ/Υ μου/Ιδιότθτεσ Συςτιματοσ/Διαχείριςθ Συςκευϊν/Θφρεσ Com & 
LPTεντοπίηουμε ςε ποια κφρα COM φαίνεται πλζον ο μετατροπζα USB to Serial 
και επομζνωσ και θ εκπαιδευτικι πινακίδα SE1001. 
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11) Φορτϊνουμε το πρόγραμμα HyperTerminal Windows ι κάποιο αντίςτοιχο. Εμείσ 
φορτϊνουμε τθν εφαρμογι USART Terminal ςτο περιβάλλον τθσ mikroc (  ςτο 
προγραμματιςτικό περιβάλλον τθσ mikroC (μενοφ Tools / USART Terminal) και 
ορίηουμε τισ ρυκμίςεισ τθσ ςειριακισ επικοινωνίασ (Com10, 9600 bps, 8 bit, no 
parity) και ςτθ ςυνζχεια πατάμε το πλικτρο Connect.  

 
12) Επιλζγουμε DATA FORMAT ςε κϊδικα ASCII και από ςτο πεδίο SEND γράφουμε το 

χαρακτιρα ‘m’ και  ‘a’ είτε μεμονωμζνα είτε μαηί και πατάμε το πλικτρο SEND. 
Στο παράκυρο RECEIVE Βλζπουμε τουσ ASCII χαρακτιρεσ με τουσ οποίουσ ο PIC 
απαντάει με το μινυμα ‘HELLO WORLD’ . 

13) Επιλζγουμε DATA FORMAT ςε κϊδικα DECIMAL και από ςτο πεδίο SEND 
γράφουμε το χαρακτιρα ‘c’. Τότε βλζπουμε  τον αρικμό των ψθφιακϊν 
επιπζδων(0-255) ςτα οποία αντιςτοιχεί θ αναλογικι τάςθ που ςυνδζεται μζςω 
του ποτενςιόμετρου ςτον ακροδζκτθ AN3 του PIC. Μεταβάλλουμε 
ποτενςιόμετρου ςε διάφορεσ κζςεισ και πατϊντασ διαδοχικά το πλικτρο SEND 
βλζπουμε  τισ διάφορεσ ψθφιακζσ ενδείξεισ που ςτζλνει ο PIC ςε δεκαδικι τιμι. 
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14) Τζλοσ πατάμε Disconnect. Αφαιροφμε πρϊτα τθν τροφοδοςία τθσ εκπαιδευτικισ 
πινακίδασ SE1001 και μετά αποςυνδζουμε το μετατροπζα USB to Serial για να 
αποφφγουμε τυχόν βραχυκυκλϊματα. 

 

Ονοματεπϊνυμο : ……………………………………………..  Θμερομθνία: ……………… 
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